Prozessfuhrung und Prozessautomation (PF) W

Fachbereich Maschinenbau und Verfahrenstechnik
Faculty of Mechanical and Process Engineering

Organisation

Dozent(in)/Dozenten

Vorlesung (2 SWS)
Ubung (2 SWS)

Workload

Credits
Teilnahmevoraussetzungen
Prifungsform

Sprache

Prof. Dr. Wolfgang Grote-Ramm

Dienstag | 9:00-12:00 | wochentlich | Prasenz und Online

180h | 60h (Prasenzzeit) | 120h (Selbststudium)

6 LP

Grundkenntnisse in Regelungstechnik, Matlab/Simulink
Hausarbeit (50 %), E-Open-Book-Priifung (50 %)

Deutsch
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Fachbereich Maschinenbau und Verfahrenstechnik
Faculty of Mechanical and Process Engineering

Generelle Infos

Die Prozessfuhrung beschaftigt sich mit der Regelung,
Steuerung und der Sicherheitstechnik von Prozessen,
insbesondere in der Energie- und Verfahrenstechnik.

Das Wahlfach richtet sich an Studierende, die sich fir
fortgeschrittene Methoden der Regelungstechnik,

Prozessleittechnik und funktionale Sicherheit interessieren.

Grundlegende Kenntnisse in der Regelungstechnik und
Matlab/Simulink Kenntnisse werden daher vorausgesetzt.

Die Studierenden nutzen Matlab/Simulink fur die
Bearbeitung der praxisnahen Aufgaben auf ihren
Computern. Praktische Anwendungen fir Prozessregelung
und -automatisierung an Versuchsstanden des ZIES sind
moglich.
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Fachbereich Maschinenbau und Verfahrenstechnik
Faculty of Mechanical and Process Engineering
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* Prozessmodelle und totzeitbehaftete Prozesse
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